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Vibration Characteristics of 1-Story Optimum Control System using Linear Viscous 
Damper with Inertial Mass Connected Parallel to a Linear Spring Element 

SHIGEKI NAKAMINAMI� HIDENORI KIDA 
Key Words�Optimum Response Control, Passive Control, Inertial Mass, Parallel to a Spring Element

�-1� ������� ��-1� ����

�-2� ����������

�-3� ����/������ �-4� ������������

� � � � � �
���

���

�

�

��������

�
�

�
�

�
�

�������������
�����������
��������

���������������

����

��� ���

� � � � � �
����

���

���

�

�

��

��������

�
�

�
�

�
�

�

���������������

����
��� ���

� � � � � �
���

���

�

�

��

��������

�
�
�

�
�
�

��
��

�
�
�

�
� �����������

�������������
��������

���������������

����� ����� � ���� ����
����

����

�

���

���

�����

�
�
�
�
�
�
��
�

�����������������������

�������
���������

�

����������������

�������� ��� ���������� ��������� ���������� ��� ��������� ������� ������������� ����������������� ��� ���������� ��������� ���������� ��� ��������� ������� ������������� ���������

14


